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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D -00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wspélne wymagania ogélne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych dla zadania: Projekt budowy kanalizacji
deszczowej widlug drogi gminnej Nr 622109 S — ul. Szkolna w £qczp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1,

1.3. Zakres robé6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspélne
dla robét objetych nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi.

D-01.01.01  Odtworzenie punktéw wysokoéciowych
D-01.02.02 Zdjecie warstwy humusu z darnina

D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogélne
D-02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych
D-02.03.01 Wykonanie nasyp6w

D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa

D-03.02.01  Przepusty pod korona drogi

D-06.01.01 Umocnienie skarp, rowu plytami betonowymi

D-08.01.01 Krawezniki betonowe

1.4. Okreélenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budyokiem, stanowiacy catosé
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czes¢ stanowiaca odrebny element konstrukeyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu,

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia
organu wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci
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zachodzacych w toku wykonywania tobdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét,
przekazywania polecen 1 inmej korespondencji technicznej pomiedzy Inynierem/
Kierownikiem projekiu, Wykonawcea i projektantem.

1.4.5, Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o© ktorej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - czesc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imienin w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Xorona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami Iub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacym i jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposebem ich
polaczenia,

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$é wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowdw.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uloZepia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inryniera/Kierownika projekin zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shizacy do wpisywania przez Wykonawee obmiamu
dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zalaczmikéw. Wpisy
w ksiazce obmiaréw podlegaja potwierdzenin przez Inryniera/Kierownika projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z
ocena jakos$ci materiatdw oraz robét.

1.4.14. Materiaty - wszellde tworzywa niezb¢dne do wykonania rob6t, zgodne z
dokumemntacjg projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespd! warstw shizacych do przejmowania i

rozkladania obciazen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla

Tuchu

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezpodrednio oddziahywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa mmajdujaca sig migdzy warstwa 4cieralng = podbudowa,
zapewniajaca lepsze roziozenie naprgzen w nawierzchmi i przekazywanie ich na
podbudowe.

¢} Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy lub
profilu ismiejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czesé mawierzchni shuzaca do przenoszenia obeigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze skiadaé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - géma czeé¢ podbudowy spehlniajaca funkcje nosme w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladaé sig z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza -~ dolna czesé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosoych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podlioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajaca.

g2) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzehni
przed slutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyruie pionowego

przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
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1.4.25. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia
drogowego lub catkowita modemizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych
trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.26. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko 2yjacych lub urzadzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.27. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$é dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.28. Rekultywacja - roboty majace na ceju uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.29. Szeroko$é uzytkowa obiektu - szeroko$é jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszezegolnych rodzajow ruchu oraz szerokosé chodnikéw mierzona w $wietle porgezy
mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzielajgcej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.30. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.31. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes terenu budowy.

1.4.32. Zadanie budowlane - cze$é przedsiewziecia budowlanmego, stanowigca odr¢bng
caloé$é konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robét zwiazanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Szezegbélowe wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$é wykonanych robdt, bezpieczedstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami InZyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspélrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperdw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrong przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszezone
maki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym
podzial na dokumentacj¢ projektows:

— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowia przetargowa dokumentacje projektowa
oraz projektowa dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane
Wykonawey,

- Wykonawcey, wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czeéé umowy, a wymagania
okreélone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustalepiach poszczegblnych dokumentow
obowiazuje kolejnosé ich waznoéci wymieniona w , Kontraktowych warunkach ogélnych”
(,,Og6lnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, 2 o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktéry podejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.



goonond

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie sa wazniejsze od
wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektows i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne si odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli muszg wykazywaé zgodno$é¢ z
okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie
materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4, Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modemnizacyne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicmego oraz utrzymania
istniejacych obiektéw (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania
budowy. W zaleznoéci od potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢
na biezaco ektualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczedstwo pojazdéw i
pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dziefi i w nocy tych zapdr i
znakdw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i ione urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilociach okreslonych przez InZyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, kiérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez InZyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje
sie, ze jest wlaczony w ceng koniraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji koniraktu az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi
lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w  sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kjerownikiem projekiu oraz przez
umieszezenie, w miejscach i ilosciach okre$§lonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych tresé¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
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projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje
sie, Ze jest wigczony w cene kontraktows.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen hib ucigzliwodei dla oséb lub débr publicznych i inmych, a
wynikajacych z nadmiemego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sig do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, skladowisk, ukopow i drég dojazdowych,

1.5.6. Ochrone przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bgdzie uirzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich
Przepisdw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie budowy.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jakao rezultat realizacji robét albe przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publiczne] i prywatnej

Wykonawea odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wiadcicielami tych wurzadzeh potwierdzenie mformacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawea zobowiazany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe
czasowg dla wszelkiego rodzaju robét, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia
instalacji i wrzadzed podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu 1 wiadze lokalne o zamijarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi nzyniera/Kierownika
projekiu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdipracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzgdzenn podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawea
bgdzie realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnodci dla
mieszkafncéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

InZzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich
umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wladcicielami nieruchomosdci i dotyezacych
korzystania z wiasnosci i drég wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajacy nie bgdzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na
drogach publicznych przy transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robot.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podezas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.
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W szcezegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spemiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawea zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycja i zdrowia os6b zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robét i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba uirzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pdZniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisdw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek
sposéb zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w peli odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przesirzegaé praw patentowych i bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypehmienie wszelkich wymagad prawnych odnosnie znakéw
firmowych, nazw Jub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialéw lub
urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robét i w sposdb ciggly bedzie
informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolenl i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i
wydatki wynikie z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Whykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5,12. Réwnowaimos$é norm i zhioréw przepisdéw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i
przepisy, ktére spelnia¢ majq materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sig do
konkretnego kraju Iub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod
warnunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenmia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Réznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikemi
musza byé dokladnie opisane przez Wykonawceg i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia.

1.5.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy
bgda uwazane za wiasno$é Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodunie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecern Wykonawea poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawea ustali wydiuzenie
czasu wykonania rabét i/lub wysokosé kwoty, o ktéra nalezy zwiekszyé cene kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia
biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami
podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawiajacego™.
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2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialéw przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczace proponowanego zrédia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak réwniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatdw.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego Zrédla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego iréda w spostb ciggly spelniajg wymagania SS5T w
czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz
na pozyskanie matertaléw ze Zrédet miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczyé Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrodia

Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metode wydobycis i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacii,
organdw administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatdw pochodzacych ze zrédel miejscowych.

Wykonawea ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialéw, dzierzawy i
inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskania
materialéw miejscowych beda formowane w baldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukoficzeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdt lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagadn umowy lub wskazan
Inzyniera/Kierownika projeki.

Wykonawea nie bedzie prowadzié¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy
poza tymi, kiére zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to
pisemna zgode InZyniera/Kierownika projektu,

Eksploatacja rédet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgeymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie o%oi_wnm._woo wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Jedli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do
innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie
odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez an%mm‘oiumnm projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym zmajdujg sie nie zbadane i nie Nmmwﬁﬁcimbn
Em"gwq Wykonawca s_u._ho::._m na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem,
usunig¢ciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialn w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnije EN& uzyciem
tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z Essm_ na wykonanie
badan gmmﬁu‘or przez InZyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materialu nie moZe byé péiniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika
projektu.
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2.5 Przechowywanie j skladowanije materialéw

Wykonawea Zapewni, aby tymczasowo sktadowane aterialy, do czasy gdy beda
one uzyte do robét, byly zabezpieczone przed NmE.moNu\mNon:mmEH., zachowaly SWOja jakosé
i whadciwosci i byly dostepne do kontrolj przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

Miejsca Czasowego skiadowanja materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Fm.uap.mﬁu\ﬁmﬁogmﬁmﬁ Projektu Jub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawee j zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu,

2.6. Inspekcja Wytworni materialgw

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mia} wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych
Czgsei wytwdrni, gdzie odbywa sie produkcja materialgvy Przeznaczonych do realizacjj

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu pie nalezgcym do iwwgminﬁ Wykonawea
uzyska dla Inzyniera/Kierownika Projektu zezwolenie dla Przeprowadzenia inspekgji i

Jakikolwiek Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nje Ewarantujace zachowania
warunkéw umowy, Zostang przez Inzyniera/Kierownika Pprojekiu zdyskwalifikowape  pje
dopuszczone do robét,

4. TRANSPORT
Wykonawca Jjest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,

ktére nje wplyng niekorzystie na Jjakosé wykonywanych robét i wiasciwosci
Przewozonych materiatéw,
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Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InZyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga byé
dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykconawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnoéé
z dokumentacjs projektows, wymaganiami SST, PZJ, projekiem organizacji robot
opracowanym przez Wykonawee oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za siosowane metody wykonywania robét,

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokodci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piémie przez InZyniera/Kierownika
projekiu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostana,
usunigte przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig
skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi¢mie przez InZzyniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosei przez InZyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnodé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji Iub odrzucenia
materialow i elementéw robét beds oparte na wymaganiach okreflonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i
robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materiatdw,
doswiadczenia z przeszioéci, wyniki badaf naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozrwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez
Wykonawcg w czasie okrelonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod groZba
zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawié¢ do akceptacji InZyniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakoéci
Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwoéci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy wykonanie robét zgodnie z
dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawiera¢:

a) czesé ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdt,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— sposdb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialoych za jakoéé i terminowo$é wykonania

poszezegllnych elementdw robdét,

— system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia

wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium

wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
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— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow
i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i
forme ﬁﬁaw%mim tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesé wNoNommmoi# oEmenom, dla kazdego asortymentu robét:
— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich _umnmamqma_
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ $rodkdéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i
zaladunku materiatow, spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

— sposOb zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed uirats ich wiasciwosel w
czasie transportu,

— sposéb i procedure pomiaréw i badad (rodzaj i czgstotliwoéé, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych
elementéw robot,

- spos6b postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagnac zalozong jakosé robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatow.
Wrykonawea zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania prébek i badan
materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzepiem systemu kontroli InZynier/Kierownik projektu moze
zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz robot z
czestotliwoécig zapewniajacy stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$é sg okreflone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, InZzynier/
Kierownik projektu ustali jalki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy InZynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg waing legalizacig, zostaly
prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom nomm okreslajacych procedury
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzeri laboratoryjnych, sprzgtu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia
te beda tak powasne, 2e moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uZycie do robét badanych materialéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawey zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$é tych materialéw.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcii
moga byé z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwoé¢ udzialu w
pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawee
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do badan wykonywanych przez inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac
dodatkowe badania tych materialéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte Jub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykenaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piémie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym
w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badafi (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materjaléw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i
producent materiatéw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawcg, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé
zgodnoéé materiatéw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wlasnych badan
kontroinych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawece.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé prébki materiatéw i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badanh wykaza, ze
raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wylacznie
na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robdt z dokumentacjg
projektowa i SST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleimemu Jaboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badad i pobierania prébek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktére
posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnost z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci Iub certyfikat zgodnosci z:

— Polskq Normg Jub

— aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktére spelniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robét bgdzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badari beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
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Jakiekolwiek aterialy, ktére nie Spetniaja tych Wyinagan bedg odrzucone,
6.8, Uc_EEnuJ. budowy
(1) Dziennik budowy

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szezegdlnose:

— datg przekazania Wykonawcy tereny budowy,

— date przekazanja przez NmEmS_.m._.monmo mow.._Ew:B&_. Projektowej,

= datg uzgodnienja Przez Inzyniera/Kierownika Projektu programy Zapewnienia jakosc;
harmonograméw robdt,

— terminy rozpoczecia i zakoriczenia Poszczegolnyceh elem entéw robot,

~ Przebieg robét, trudnoscj ; przeszkody w ich Pprowadzeniy, okresy i PTZyCzyny przerw w
robotach,

badari z podapj em, kto je Przeprowadzal,
= wyniki préb Poszczegblnych elementéw budowlj 2 podaniem, kto je Przeprowadzal,
— inne istotme informacje o przebiegu robét,
Propozycje, uwagi i wyjasnienia ﬁaﬁoﬁmé@n Wpisane do dziepnjka budowy bedg
Przedlozone Inzyni erowi/Kierownikow; projektu do ustosunkowania sjg,
Decyzje Inzyniera/Kierownikg projektu  wpisane do dziennika budowy

Wydawania polecen Wykonawcey robt.,
(2) Ksigzka obmiaréw
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Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét. Winny byé udostepnione na kazde
zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacjg zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
¢) protokoly z narad i ustaler,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie  ktéregokolwiek z  dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Szczegdlowe zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu InZzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazlu ukoniczenia
wszystkich robét. Bledne dane zostana poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika
projektu na pi$mie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoScia wymagang do celu
miesiecznej platmoséci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre§lania ilosci robét i materialéw

Dhugosci i odlegloéci pomiedzy wyszczegélnionymi punkfami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdiuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m® jako dlugo$é pomnozona przez éredni przekré;.

Tlosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, beda waZone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasje obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te fub sprzet wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne Swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonaweg utrzymywane w
dobrym stanie, w calym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly
zachowanie dok}adnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem
odeinkéw robét, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beds wykonane w
sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtodci beda uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktorego
wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym
elapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbicrowi czgéciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbicrowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robot.

Qdbicru robdt dokonuje Iinzynier/Kierownik projektu.

Gotowoéé dane] cze$ci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosé i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badafi laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér ezgsciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czesci robdt.
Odbioru cze$ciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci, jakoéci i wartosci.

Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem pa pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i
przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkeie 8.4.2,

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczana przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentdw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacig projektows i
SST.
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W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sig z realizacjq ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin, zwlaszeza w
zakresie wykonania robdt uzupehiajacych irobét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét
uzupehiajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swaje czynnodci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego,

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$¢ wykonywanych robét w
poszczegélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomnigjszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest
protok6t odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:

1. dokumentacjg projektowsa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegélowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdéw umowy i ew.
uzupehliajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksiaZld obmiardw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczes leboratoryjnych, zgodne z SST
iew. PZ1,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SSTiew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiaréw zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przelozenie lini
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wladcicielom urzgdzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy =zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, pdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beds gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe Iub uzupelniajace beds
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupeliajacych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnyi.

Odbiér pogwarancyjny bgdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkeie 8.4 ,,Odbidr ostateczny robét™.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1, Ustalenia szczegélowe

Podstawg piatmosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarows ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa plamosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozyceji kosztorys.



Cena jednostkowa lub kwota ryczaliowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzpledniaé wszystkie czynnoéci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe fub kwoty ryczattowe robdt beds obejmowac:

— robocizneg bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$é zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania szczegélowe D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych
zawartych w D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inrynierem/Kierownikiem projekiu 1 odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projekiu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnieni wynikajacych z postepu robdt,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i ofwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terent,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej bpawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan 1 drenazu,

(f) tymeczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt uirzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych ozmakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatel,

(b) utrzymanie phynmosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(&) usuniecie whudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péniej-
SZymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastrultury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicmych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
Z poZniejszymi zmianami).
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D - 01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicmej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej 1 jej punktéw
wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujgca podstawe stosowanej jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach
wojewodzkich

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwiazanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektéw inrynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw

wysokosciowych wehodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosSciowego punktéw giéwnych osi trasy
i punktéw wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabjlizowanie punktéw w sposéb trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie W sposob nlatwiajacy cdszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okre§lenia podstawowe

1.4.1. Punkty piéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt frasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4

1.5. Wymagania dotyczace robét

Wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 .. Wymagania ogdlne™
pkt 1.5,

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania podano
w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow giéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane
z gwoZdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhugosei okoto
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnyeh, w sasiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny miec srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od
0.05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.



000018

Swiadki” powinny mie¢ dtugosé¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokaimy.

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyezgce sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokodciowych nalezy stosowad
nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyezki,
- wwqu
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokiadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace trausportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt
4,

4.2, Transport sprzetu i materiaiéw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mo’ma przewozi¢ dowolnymi érodkami
transporti.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1, Zasady wykonania robét

Zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego
dane zawierajgce lokalizacje i wspélrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia
robét,

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej s3 zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawea stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacii
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Ukszialtowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzednych teremu podamych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZzyniera oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujs na pomiarach Wykonawcy., nie moga by¢é
rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace W sposéb wyrazmy i jednoznaczmy
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charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i
ich omaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana one
odtworzone na koszt Wykonawey.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét
naleza do cbowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gitéwnych osi trasy i punktow
wysokodciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by zastabilizowane w
sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych Iub stupkéw betonowych, a takze dowiazane
do punkiéw pomocniczych, polozonych poza granics rob6t ziemnych. Maksymalna
odleglos¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé
500 m.

Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdiuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtosé migdzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w
terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim
powinna byé odpowiednio zmniejszona, zalezmie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zalozyC poza granicami robét zwiazanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektdw towarzyszacych. Jako repery robocze moma wykorzystaé
punkty stale na stabilnych, istni¢jacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak
takich punktéw, repery robocze nalezy zaloZzy¢ w postaci shipkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w prumcie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez InZyniera,

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby sredni btad
niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwéjna w
nawiazaniu do reperdw patstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyraZne i jednomaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektows oraz
mne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji parstwowe] albo innej osnowy geodezyinej, okrelonej w dokumentacii
projektowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich
w odleglosci zalezmej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metrow.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punkiéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokiadnoscia do 1 em w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych
wopkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wawezas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granic robot.

5.5, Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obeimuje wyznaczenie krawedzi nasypow
1 wykopow na powierzchmi terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasvpéw o wysokosei
przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gigbszych niz 1 metr. Odleglosé miedzy palikami lub
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wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odlegloé¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow
poprzeczmych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i
wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.
5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczyé jego polozenie w terenie
pUprzez:
a) wytyczenie osi obiekt,
b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektn, w szczegdlnosci
przyczaikow i filardw mostéw 1 wiaduktdw.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawieraé
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektdw.
Polozenie obiektn w planie nalezy okresli¢ z dok}adnoscig okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Zasady kontroli jakoSci robét

Zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 , Wymagania ogélne™
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedhig ogdlnych zasad okreélonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiam{ podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1, Zasady obmiaru robét
Zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescia obmiaru robot
mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robédt
Zasady odbioru robét podane w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robot

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastegpuje na podstawie
szkicéw i dziennikow pomiardw geodezyjnych lub protokdétu z kontroli geodezyjney, ktore
Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykenania robdt obejmuie:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— wymaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
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- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed miszczeniem i
oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne oditworzenie.

Platnos¢ robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w
koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wiytyezne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjue, GUGIK 1983,

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983,
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D -01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbiorn
robdt zwiazanych ze zdjeciemn warstwy humusu.

1.2. Zakres siosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetarpowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét przy budowie chodnika.

1.3, Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwizzanych ze zdjeciem
warstwy humusu wykonywanych w ramach robét przygotowawezych.

1.4, Okreflenia podstawowe

Stosowane okreélenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczgce robbt
Wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne® pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuje,

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczgce sprzgtu
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2, Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania robét zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajacej sie do powtémego ntyeia
nalezy stosowac:
— lopaty, szpadle i inoy sprzet do reczmego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe
wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki i samochody samowyladowcze — z odwozem na odleglosé 15,0 km.
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace trapsporiu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport humusu.

Wybcr érodka transportu zalezy od odleglosci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykenaniz robét

Zasady wykonania rob6t podanc w ST D-00.00.00 .Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2, Zdjecie warstwy humusu

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowe]j lub wskazanych przez Inzyniera.



Grubo$é zdejmowanej warstwy humusu powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST
lub wskazana przez Inzyniers, wedlig faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil
podstawe do rozliczenia czynnosci zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy przewiezé na odlegtos¢ 15,0 km na odklad, gdyz nie nadaje sie do ponownego
wbudowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakesci robst podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Kontrola wsunigcia hnmuosu

Sprawdzenie jakoéci robét polega na wiznalne) ocenie kompletnosei usuniecia humosu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogéine”  pkt 7.
7.2. Jednostks obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) zdjetej warstwy humusu grubogei 10,0 em.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pki 8.

9. PGDSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 9.
9.2. Censa jednostki obmizrowej

Cena 1 m* wykonania robét obejmuje:
- zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdiuz drogi i odwiezieniem na odkiad.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuia.
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D —02.00.01, ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

) Przedmiotern niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Iiniowych robét ziemnych.

1.2. Zalres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres robédt obhjetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drdg i obejmuja:
8) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych
b) budowsg nasypow drogowych,
c) pozyskiwanie gruntu z nkopu Iub dokopu.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.41. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gnmtu naturalnego lub z grurity
antropogenicznego spemiajaca warunld statecznosel i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp Iub ta czesé wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowdw.

1.4.3. Wysokos¢ masypu lub glebokos¢ wykopu - rémica rzgdnej teremn i rzednej robét zemmych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykapu.

1.4.4. Nasyp niski - pasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejszaniz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, kttrego wysokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Wylkop plytki - wykop, ktérego giebokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.7. Wykop éredni - wykop, ktérego giebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.8. Gruntnieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony jalio gnmt skalisty.

1.4.9. Ukop - miejsce pozyskania gnmtu do wykonania nasypéw, potozone w obrebie pasa robédt drogowych.
1.4.10. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone poza pasem robét drogowych.

1.413. Odkiad - miejsce wbudowania Inb skiadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz imnych prac zwiazanych z trass
drogows.

1.412. Wskafnik zageszczenia gruntu - wielkost charakteryzujaca stan zaggszczenia grumtn okreflona
WgE WZOTw!

_~ - .h.n.
.=
bn.u
gdzie:
Pa - gestos¢ objetodciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9]. (Mg/m®),
P - maksymalna gestosé objgtosciowa szkieletn gruntowego przy wilgomosel aprymalnei, zgodnie z PN-B-

04481:1968 [2]. siuzaca do oceny zageszezenia grunt w robotach ziemnych, (Mgmr).

1.4.13. Wskainik réznoziamistosci - wielkos¢ charakteryzijaca zageszezalnoéé gruntéw niespoistych, okreslona
Wg WZOor:

jo3

63

U=

|

Q

10
gdzie:

Qs - érednica oczek sita, przez kidre przechodsd 60% gronty, (mm)
d+: - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% grmty, (mm),
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1.4.14. Wskasmik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zaggszczenia gnmiu, okreslona wg
WZoru:

gdzie: ;

E; - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w plerwszym obciazenin badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E, - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtornym obcizzeniu badane] warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 {4].

1.4.15. Pozostate okreélenia podstawowe sj zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymapanis ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIAEY (GRUNTY)
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-00.00.00
. Wymagania ogoine” pkt 2.

2.2, Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywanin wykopéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane
w catosici do budowy nasypow.

3. SPRZET
3.1. Wymaganiz dotyczgce sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 3.
3.2, Sprzet do robét ziemnych

Wykonawce przystepujacy do wykonania robdt ziemnych moze korzysta¢ w zaleimodci od potrzeb
z nastepujacego sprzgtu do:
- odspajania i wydobywania gruniéw (narzgdzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.},
~  sprzgtu zageszezajgeego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.
4.2, Transport gruntow

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiahu), jego objetoéci, sposobu odspajania i zatadunkn oraz do odleglosci transportu. Wydajno$é érodkéw
transportowych powinna by¢é ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowmnego do urabiania
i whudowania pruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegto$el transportu ponad wartosci zatwierdzone mie moze by¢ podstaws roszezen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglodci nie zostaly wezegnie
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5, WYKONANIE ROBOT
5.1, Zasady wykopaniz robot
Zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine™ pkt 5.

Fr#Es™ | sl ] 1 Fou] 3z EmEM =Ry 7= FFee
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5.2. Dokladno$¢ wykonania wykop6w i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny byé
immwmmm niz * 10 ¢m. Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé
+1lcmi-3 cm.

Szerokosé gormej Ei-m..n.&ﬁ korpusu nie moze romic sie od szerokodci projektowanej o wiecej niz +
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyreznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nierdwno$ci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé + 10 cm przy
pomiarze lata 3-metrows, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopdw i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawac w calym okresie trwania robét spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, kiére spowoduje ich dhugotrwala
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienja ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za
dowieziony grunt.

5.4. Odwodnienie wykopbéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiad jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robét ziemmych. Wykonanie wykopdw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robét ziemnych nalery zachowaé odpowiedni spadek podluimy i nadaé Eum_ho.moa
poprzeczuym spadki, umozliwiajace szybki odptyw woéd z wykopu. O ile w aow_ﬁmnﬁn.z projektowej nie
Zawarto Eham.u sQEwmmEm spadek poprzeczny nie powinien by¢é mniejszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednié ewentualny wplyw
kolejnoéci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robét na spelnienie wymagad
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrodiz wody, odslonigte przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.,

5.5. Rowy
Rowy boczme oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja, projektowa i ST.
Szerokodé dna i glebokosé rown nie moga réznié sie od wymiaréw projektowanych o wiecej niz + 5 em.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoSci robét
Zasady koniroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegdlna uwage nalezy zwrdcié na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykoonania robét okreslono w pkcie 6 ST
D-02.01.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Cazestotliwos¢ oraz zakres badari i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 1.
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Tablica 1. Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiardw

1 |Pomiar szerokodci korpusu | Pomiar ta$ma, szablonem, lata o dhugofei 3 m i
Ziemnego ' | poziomicq lub niwelatorem, w odstgpach co 50 m

craz w miejscach, ktére budza watpliwosci

2 | Pomiar rzednych
powierzchni korpusu
Ziemnego

3 |Pomiar pochylenia skarp

4 | Pomiar réwnofci
powierzchni korpusu

Pomiar réwnodci skarp

hilnh

Pomiar spadku podiuinego | Pomiar niwelatorem rzgednych w odstepach co 20 m
powierzchni korpusu lub doa | oraz w punktach watpliwych
rowu

7 |Badanie zaggszczenia grunta | Wskafnik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m* warstwy

6.3.2. Szerokosé korpusu ziemnego

Szerokosé korpusu ziemnego nie moze réznié si¢ od szerokosel projektowane) o wigcej niz + 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowdw

Szerokosé dna rowdw nie moze roznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz+ 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rémié si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm
Jub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenje skarp nie moze réimi¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigce) niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone {ata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone fata 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podhuiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podhuzny powierzchni korpusu ziemnego Iub dna rown, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysoko$ciowych, nie moze dawa¢ réimic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych
niz -3 cm lub +1 em.

6.3.9. Zapeszczenie gruntu

Wskaznik zageszezenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9]nie powinien by¢ mniejszy niz
0,97 wg normalnej metody Proctora.

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne chodnika i ustali zakres i wielko$é potracen za obnizong jakoéé zgodnie z punktem
8.4.1 ST D-00.00.00.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaruo robét

Zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar robdt ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr szeScienmy) wykonanych robét ziemnych zgodnie z pkt.9.2
ST D-02.01.01

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjs projektowa, ST i wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10,1, Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis
gnmtéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gnmtéw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilamoéci biernsj

4, PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Omaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samcchodowe. Ozmaczenie moduln  odksztalcenia
nawierzehni podatnych i podioza przez obcigzenie phyta

7. BN-77/%031-12 Ommaczenie wska/nika zageszczenia gruntn

10.2. Inne dokumenty

10. Wykoenanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchai podatnych i pélsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002,
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D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach nieskalistych

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawg jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3, Zakres robét objgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy chodnika i obejmuja wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okre$lenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robét
Wymagania dotyczace robdt podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystgpujacy w poboczu drogi jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podtoze budowy
chodnika. Material ten stanowi grupg nospnosci G, Material brakujacy z bilansn robét ziemnych winien
odpowiada¢ grupie nofnosci Gy,

3. SPRZET
Wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Szczegdtowe wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Zasady prowadzenia robot podano w ST D-02.00,01 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznosé w catym okresie prowadzenia
robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o rénym stopniu przydatnosci
do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
In¥yniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopudci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2, Wymagania dotyezgce zageszezenia i no§noci gruntu

Zaggszczenie grnmtu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spelniaé wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszezenia (I;), wynoszacyl,0.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskanika zageszczenia, to
przed wlozeniem konstrukeji chodnika nalezy je dogesci¢ do wartosci I,

Jezeli wartosci wskaZnika zageszczenia nie moga by¢ osiagniete przez bezpodrednie zageszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podjaé Srodki w celu ulepszenia gruntu podiota, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zaggszezenia. Mozliwe do zastosowania érodki, o ile nie sa okre§lone w ST,
proponuje Wykonawea i przedstawia do akceptacji InZynierowi.

Dodatkowo mona sprawdzié noénos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 [4] .
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5.3. Ruch v:nai_nuw

Tmaszyn wykonujacych e czynnogé budowians. Moze odbywa¢ sje Jedynie Sporadyczny ruch pojazddw, kiore
nie Spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu,

Naprawa uszkodzes; pPowierzchni robét ziemnych, Wynikajacych z niedotrzymania pedanych Powyzej
warunkdw obcigza Wykonawce robét i emnych. .

6. KONTROLA JAKOSCT ROBOT
6.1. Zasady kontrolj jakosci robst
Zasady kontrol; Jjakosci robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola Wwykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniy Zgodnosci z WYInaganiamj okreslonymj w
Qogmuﬁn.: projektowej i ST, W czasie koniroli Szczegolng uwage nalezy zwrécié na:
2) sposéb odspajania gruntéw nie pPogarszajacy ich wiasciwosci,
b) Zapewnienie statecznogci skarp,
¢) odwodnienje wykopéw w czasie wykonywania robét j poich zakoniczeniy,
d} dokiadnoge wyKkonania wykopéw (usytuowanie wykoriczenie),
€) Zageszczenie gomej strefy korpusu w wykopie wedhip Wymagar okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmjary robét
Zasady obmiaru robét podano w ST D-02.00.01 pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m> (metr szescienny) Wykonanego wykopu,
8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbiory robét Ppodano w ST D-02.00,0; pki 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCT
9.1. Ustalenija dotyczgce podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy platnogci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena Jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m? wykop6w w gruntach nieskalistych obejmuje;
= Pprace pomiarowe i roboty Przygotowawecze,
= oznakowanie robdt,
~ odspojenie gnmtu wraz z zatadunkiem
~ Przewoézna odl. 5 km
= wyladunek w miejsce formowanja nasypu
— profilowanie dng Wwykopu, TOwow, skarp,
T Zapgszczenie powierzchni wykopu,
~ Przeprowadzenie pomjargw j badan Hmvowmﬂoauuw%, Wymaganych w specyfikacji techniczne;,
= rekultywacje tereny.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwiazanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10
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D~ 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

i.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nasypow.

1.2, Z.akres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca podstawg jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyflkacji dotyczg zasad prowadzenia robét
ziemnych w czasie budowy chodnika i obgjmujg wykonanie nasypow.

1.4. OlireSlenia podstawowe
Podstawowe okreélenia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace rob6t
Wymagania dotyczace robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w ST
D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypéw
Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypéw powinny speiniac
wymagania okre§lone w PN-5-02205 :1998 [4]. Uzyte w projekcie grunty sq gruntami
przydatoymi.
3, SPRZET
3.1. Wymagania dotyczgce sprzgtu
Wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobér sprzetu zageszezajacego

Do budowy nasypu powinien by¢ uzyty nastepujacy sprzet:
a — walce wibracyjne okolkowane
b — zapeszezarki wibracyjne
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Orientacyjne dane przy doborze sprz¢tu zageszczajacego

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, spoiste: pyly gliny, ity gruboziarniste
wrzadzed swiry, pospélki Yy gliny, Ty i kamieniste
zageszezajaeych grubosé liczba grubasé liczha grubosé liczba
warstwy przejée | warstwy przejsé warstwy przjsé
[m] n [m] n [m] n
Welce wibracyjne 0,3do 0,6 3doé | 02do0A 6doi0 | 02do04 | 6dol0
okotkowane
Zeggszezarki 03do05 | 4do8 - - 02do0,5 | 4do8
wibracyine
4, TRANSPORT

Szczegélowe wymagania dotyczace transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robét podano w ST D-02.00.01 pkt 5.

5.2. Dokop
5.2.1. Miejsce dokopu

Miejsce dokopu zostanie wskazane przez Wykonawce, ktére musi byé
zaakceptowane przez InZyniera.

Miejsce dokopu powinno byé tak dobrane, Zeby zapewnit¢ przewéz lub
przemieszczanie gruntu na jak najkrétszych odleglosciach. Material winien odpowiadaé
grupie nosnosci Gi.

5.2.2. Zasady prowadzenia robét w dokopie

Pozyskiwanie gnuntu z dokopu moze rozpoczaé sig¢ dopiero po pobraniu prébek i
zbadaniu przydatnosci zalegajacego gruntu do budowy nasypéw oraz po wydaniu zgody na
pi$mie przez Inzyniera. Glgboko$¢ na jaka nalezy ocenié przydamosé gruntu powinna byé
dostosowana do zakresu prac.

5.3. Wykonanie nasypéw
5.3,1. Przygotowanie podloza w obrgbie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu npaleXy w obrgbie jego podstawy
zakoficzyé roboty przygotowawcze, okreSlone w ST D-01.00.00 ,Roboty
przygotowawcze™.

5.3.1.1. Wycigcie stopni w zboczu

Pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wigksze niZz 1:5
nalezy wiec dla zabezpieczenia przed zsuwaniem sig nasypu, wykonaé w zboczu stoprie o
spadku gérnej powierzchni, wynoszacym okoto 4% 1% i szerokosci od 1,0 do 2,5 m.

5,3.1.2. Zageszczenie gruntu i nosno$¢ w podiozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowaé wskafuik zageszezenia gruntéw rodzimych,
zalegajacych w strefie podloza nasypu, do giebokosei 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli
wartoéé wskaznika zageszezenia jest mniejsza niz 0,97, Wykonawca powinien dogescié
podioze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spelnione.

Jezeli wartoSci wskaZnika zaggszczenia nie moga byc osiagniete przez
bezpodrednie zageszczanie podioza, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia gruntu
podloza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia.

5.3.2. Zasady wykonania nasypéw
5.3.2.1. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istniejacego nasypu naleZzy wykonywaé¢ w jego skarpie stopnie o
szerokosci do 1,0 m. Spadek gémej powierzchni stopni powinien wynosi¢ 4% 1% w
kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyciecie stopni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przyleghych
czesci nasypu, wykonanych z gruntow o réznych wiasciwosciach lub w réinym czasie.

5.3.2.2. Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow
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Wykonywanie nasypéw nalezy przerwaé, jezeli wilgotnos$é gruntu przekracza
wartoéé dopuszczalng, to znaczy jest wigksza od wilgotnosei optymalnej o wiecej niz 10%
jej wartosct.

Na warstwie gruntu nadmiemnie zawilgoconego nie wolno ukladaé nastepnej
warstwy gruntu.

W okresie deszczowym nie nalety pozostawiac nie zaggszczonej warstwy do dnia
nastepnego. Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca
nie jest w stanie osuszy¢ jej 1 zagescié w czasie zaakceptowanym przez InZyniera, to moze
on nakazaé¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.

5.3.2.3. Wykonywanie nasypéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w temperaturze przy kitérej nie jest
mozliwe osiagniecie w nasypie wymaganego wskaznika zaggszezenia gruntéw,

Nie dopuszcza si¢ wbudowania w nasyp gruntéw zamarznietych lub gnmtéw
przemieszanych ze $niegiem lub lodem.

W czasie duzych opadéw $niegu wykonywanie nasypéw powinno byé przerwane.
Przed wznowieniem prac nalezy usunaé énieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa mniezageszczonego grumtu zamarzla, to nie nalezy jej przed
rozmarznieciem zageszczadé ani ukladaé na niej nastgpnych warstw.

5.3.3. Zageszczenie gruntu
5.3.3.1. Zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roziozeniu, powinna byé zageszczona
2 zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warinkow,

Roziozone warstwy gruntu naleZy zageszezaé od krawedzi nasypu w kierunku
Jjego osi.

5.3.3.2. Grubos¢ warstwy

Orientacyjue wartosci, dotyczace grubosci warstw rézmych gruntéw oraz liczby
przejazdéw réimych maszyn do zageszczania podano w pkeie 3.

5.3.3.3. Wilgomo$¢ gruntu

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczania powinna byé réwna wilgotnosci
optymalnej, z tolerancja:
a) w gruntach niespoistych 2 %
b) w gruntach mato i érednio spoistych +0%, 2%
¢) wmieszaninach popictowo-zuzlowych +2%, 4%
Sprawdzenie wilgotnosdci gruntu nalezy przeprowadzaé laboratoryjnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoSci robét
Zasady kontroli jakoéci robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Sprawdzenie wykonania dokopu

Sprawdzenie wykonania dokopu polega na kontrolowaniu zgodnodei =z
wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli nalezy
Zwrocit szczegolng uwage na sprawdzenie:

a) zachowania ksztattu zboczy, zapewniajacego ich statecznodé,
b} odwodnienia.

6.3. Sprawdzenie jakoéci wykonania nasypéw

6.3.1. Rodzaje badan i pomiaréw

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z
wymaganiami okreslonymi w dokumentacii projektowej i ST.

Szczegdlng uwage nalezy zwrécic na:

a) badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
b) badania zageszczenia nasypu,
¢) pomiary ksztattu nasypu

6.3.2. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu
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Badania kontrolne prawidlowo$ci wykonania poszczegblnych warstw nasypu
polegaja na sprawdzeniu:
— pruboéci kazdej warstwy 1 jej wilgotnoéci przy zageszczaniu; badania naleZy
przeprowadzié nie rzadziej niz jeden raz na 300 m’ warstwy.

6.3.3. Sprawdzenie zagg¢szczenia nasypu

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowa¢ nie rzadziej niz:
~ jeden raz w trzech punktach na 500 m’ warstwy, w przypadku okreélenia
wartosci I,,= 0,97
Wyniki koniroli zaggszczenia robét Wykonawca powinien wpisywaé do
dokumentéw laborataryjnych. Prawidiowosé zageszezenia konkretnej warstwy nasypu lub
podioza pod nasypem powinna by¢é potwierdzona przez InZyniera wpisem w dzienniku
budowy.

6.3.4. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmuja kontrolg:
- prawidlowosci wykonania skarp,
— szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnoécei
Z wymaganiami dotyczacymi pochylen i dokladnosei wykonania skarp, okreslonymi w
dokumentacji projektowe;.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony
korpusu na poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szerokoécia wynikajacq z wymiaréw
geometrycznych korpusu, okreslonych w dokumentacji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robét

Zasady obmiaru robét podano w ST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m* (metr szeécienny).

Objetosé ukopu i dokopu bedzie ustalona w metrach szedciennych jako réimica
og6lnej objetoéci nasypéw i ogélnej objetosci wykopow.

Objetosé nasypdw bedzie ustalona w metrach sze$ciennych na podstawie obliczen
z przekrojéw poprzecziych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy platno$ci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® nasypé6w obejmuje:

— prace pomiarowe,

— oznakowanie robot,

— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na srodki
transportowe,

- transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,

— wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

— zageszczenie grnuntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

— wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D - 03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budowa kanalizac)i deszczowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy Zlecanin i realizacji robdt.

1.3, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych
z wykonaniem kanalizacji deszczowej przy budowie chodnika,

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnghzna przeznaczona do odprowadzania §ciekéw
opadowych.

1.4.2, Kanaly

1.4.2.1. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania Sciekéw opadowych.

1.4.2.2. Przykanalik - kanal przeznaczony do polaczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji deszczowej.
1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojeria sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzeltazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanaléw.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie, na
zalamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.,

1.4.3.3. Komora kenalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przelazowym przezmaczons do kontroli i
prawidiowej eksploatacji kanalow.

1.43.4, Wpust deszczowy - urzadzemie do odbioru $ciekéw opadowych, splywajacych do kenalu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.44.1. Komora robocza - zasadnicza czg$¢ stndzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysoko$é komory roboczej jest to odleglo$é pomiedzy rzedna dolnej powierzchni pyty lub
innego elementu przykrycia studzienki Jub komory, a rzedng spocznika.

1.4.4.2, Plyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca kemore robocza.

1.4.4.3. Wiaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
komér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzed kanalizacyjnych.

1.4.4.4, Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienkd, przeznaczony do przeptywu w nim Sciekéw.

1.4.5. Pozostale okreflenia podstawowe s3 zgodpe z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5, Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoéne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rury kanalowe

2.2.2. Rury PVC o érednicy od 400 mm
2.3. Studzienki kanalizacyjne

2.3.1, Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sig jako monolit z betonu hydrotechnicznego o wlaéciwosciach podanych w
pkt2.3.1.

2.3.2. Wiazy kanatowe

Wlazy kanalowe nalezy wykonywac jako:
~ wlazy zeliwne typu lekkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-01 [10] umieszczane poza korpusem
drogi.

2.3.3. Stopnie zlazowe
Stopnie ztazowe zeliwne odpowiadajace wymaganiom PN-H-74086 [14].
2.3.4. Piyta pokrywowa

Plyte pokrywows nalezy wykona¢ o wymiarach 2,00 x 2,00 x 0,12 zbrojona krzyZzowo stalg zebrowana
3 12 mm z betonu klasy B-20.

2.4, Studzienki §ciekowe
2.4.1. Wpusty uliczne zeliwne

Wpusty uliczne zeliwne powinny odpowiadaé wymaganiom PN-H-74080-01 [12] i PN-H-74080-04 [13].
2.4.2. Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienki $ciekowe stosowane sg prefebrykowane kregi betonowe o érednicy 50 cm, wysokosei 30
cm lub 60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB1-22.2.6 (6) [22].

2.4.3, Phyty zelbetowe prefabrykowane

Phyty zelbetowe prefabrykowane powinny mie¢ grubosé 11 cm i byé wykonane z betonu wibrowanego
Xlasy B 20 zbrojonego stalg StOS. :

2.4.4. Kruszywo na podsypke

Podsypka moze byé wykonana z thucznia Iub #wiru. Uzyty materiet na podsypke powinien odpowiadaé
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7], PN-B-11111 [3], PN-B-11112 [4].

2.5, Beton .
Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpowiadaé wymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.6. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadaé wymaganiom PN-B-14501 [7].

2.7. Skladowanie materialéw
2.7.1. Rury kanaltowe

Rury mozna skladowaé na otwariej przestrzeni, ukiadajac je w pozycji lezace] jedno- lub
wielowarstwowo.

Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem sie wod
opadowych.

W przypadku skiadowania poziomego pierwsza warstwg rur nalezy ulozyc na podkiadach drewnianych.
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2.7.2. Kregi

Kregi momma skladowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod wanmldem, 2e nacisk kregow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skladowaniu wyrobéw w pozycji wbndowania wysokos¢ sktadowania nie powinna przekraczaé
1,8 m. Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostgp do poszczegéinych stoséw wyrobéw lub pojedynczych krggow.
2.7.3. Cegla kanalizacyjna

Cegla kanalizacyjna moze by¢ skladowana na otwartej przestrzeni, na powierzchni utwardzongj z
odpowiednimi spadkami umozliwiajacymi odprowadzenie wod opadowych.

Cegly w miejscu skladowania powinny byé ulozone w sposéb uporzadkowany, zapewniajacy tatwoéé
przeliczenia. Cegly powinny by¢ ulozone w jednostkach fadunkowych lub luzem w stosach albo pryzmach.

Jednostki ladunkowe mogg byé ulozone jedne ma drugich maksymalnie w 3 warstwach, o lacznej
wysockosci nie przekraczajacej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiel luzem maksymalna wysoko$¢ stoséw 1 pryzm nie powinna przekraczaé 2,2 m.

2.7.4. Wiazy kanatowe i stopnie

Wilazy kanalowe i stopnie powinny by¢ skladowane z dala od substancji dzialajacych korodujaco.
‘Wiazy powinny by¢ posegregowane wg klas, Powierzchnia skiadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

2.7.5, Wpusty zeliwne

Slazynki lub ramki wpustéw moga by¢ skladowane ma otwartej przesirzeni, na paletach w stosach
© wysocko$ci maksimnm 1,5 m.

2.7.6. Krnszywo
Kruszywo nalezy skladowaé na utwardzonym i odwodnionym podiozu w spostb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.
3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzgtu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2, Sprzegt do wykonania kapalizacji deszczowej

Wykonawcy przystepujacemu do wykonania kanalizacji deszczowej zaleca sig do korzystania
Z nastgpujacego sprzgtu:
— koparek przedsigbiernych,
— spycharek kolowych lub gasienicowych,
— sprzetu do zaegeszezania gruniu.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transporiu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymeagania og6lne” pkt 4.
4.2, Transport rur kanalowych

Rury kanalowe PVC @ 400 mm mogg byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposéb
zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem lub miszczeniem.

Wykonawca zapewni przewodz Tur w pozycji poziomej wzdhuz érodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuweniem i przetaczaniem
pod wplywem sit bezwiadno$ci wystgpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4.3. Transport kregéw

Transport kregéw powinien odbywaé sie¢ samochodami w pozyeji wbudowania Iub prostopadle do
pozycji wbudowania,

Dla zabezpieczenia przed uszkodzemiem przewozonych elementéw, Wykonawea dokonz ich
usztywnienia przez zastosowanie przekiadek, rozpordw i klinéw z drewna, gumy hib innych odpowiednich
materialdw.
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Podnoszenie i opuszczanie kregdw o érednicach 1,2 m i 1,4 m palezy wykonywaé za pomoca minimum
trzech lin zawiesia rozmieszezonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjne]

Cegla kanalizacyjna moze byé przewozona dowolnymi frodkami transportu w jednostkach
ladunkowych lub luzem. A

Jednostki ladunkowe nalezy ukladaé na rodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem nalezy ukladaé na &rodkach przewozowych $cifle jedne obok drugich,
w jednakowej liczbie warstw na powierzchni srodka transportu.

Wysokosé tadunku nie powinna przekraczaé wysokodci burt.

Cegly Iuzem moga byé przewozone $rodkami transportu samochodowego pod warunkiem stosowania
opinek.

Zatadunek i wyladunek cegly w jednostkach ladunkowych powinien sig¢ odbywac mechanicznie za
pomoca urzadzed wyposazonych W osprzgt kleszczowy, widlowy lub chwytakowy. Zaladunek i wyladumek
wyrob6w przewozonych luzem powinien odbywac sie recznie przy uzyciu przyrzadéw pomocniczych.

4.5, Transport wiazéw kanalowych

Wiazy kanalowe mogg by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposdb zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu ciezkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uklada¢ na paletach
po 10 szt. i 1aczyé tasma stalowa.
4.6. Transport wpustow zeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustéw moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ podczas transparh

4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki befonowej Wykonawca zapewni takie $érodki tremsportowe, kidére mie
spowoduja segregacji skladnikéw, zmiany skadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obniZenia
temperatury przekraczajacej granicg okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa moga byé przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je przed

zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
4.9. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [16].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania rob6t

Zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2, Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomoca koHcow osiowych, kolkéw Swiadkow 1 kotkéw krawedziowych.

5.3. Roboty ziemne

Metody wykonania robét - wykopu (recznie lub mechanicznie) powinmy byé dostosowane do
glebokosdci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

Dno wykopn powinno byé réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej,
przy czym dno wykopn Wykonawea wykonana poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonage bezposrednio przed ulozeniem
przewodéw nrowych. Zdjgcie tej warstwy ‘Wykonawea wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z InZynierem.

5.4, Przygotowanie podioza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszezysto-gliniastych podlozem jest
grunt naturaloy o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robdt) podloze nalezy wykonaé z warstwy thucznia
lub zwirn z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm facznie z niozonymi sgczkami odwadniajacymi.
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Zageszczenie podioza powinno byé zgodne z okreslonym w ST D-02.01.01.
5.5. Roboty montazowe

Kanat nalezy uktadaé zgodnie z dokumentacjg projektowa.
5.5.1. Rury kanalowe :

Rury kanalowe z PVC @ 400 mm nalezy uk}adaé zgodnie z zalaczona instrukcja od dostawey.
5.5.2. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykomywaniu przykenalikéw nalezy
Przestrzegad nastgpujacych zasad:
— trasa przykanalika powinnz by¢ prosta, bez zalaman w planie i pionie,
— minimalny przekréj przewodu przykanalika powinien wynosié 0,20 m,
— wiaczenie przykanalika do kanatu jest wykonane za poérednictwem studzienki rewizyjne;,
— ldenmek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kienmkiem spadku kenatu zhiorezego,
— wiaczenie przykanalika do kanatu powinno byé wykonane pod katem min. 45°, max. 90° (optymalnym 60°).

5.5.3. Studzienld kanalizacyjne
Nalezy wykonaé zgodnie 2 dokumentacia projektowa.

5.5.4. Studzienki ciekowe

Studzierki {ciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadowych z jezdni drég i placow sg
z wpustem ulicznym 2eliwnym i osadnikiem pod chodnikiem wg rys. 7 projektu.
Podstawowe wymiary studzienek powinny by¢ zgodue z dokumentacja

5.5.5. Izolacje

Studzienki zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacjs bitumiczns.

Dopuszcza sig stosowanie innego frodka izolacyjnego nzgodnionego z Inzynierem.

W Srodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy zabezpieczyé
Przez zapruntowanie izolacjg esfaltows oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na
goraco wg PN-C-96177 [8].
5.5.6. Zasypanie wykopdw i ich zageszezenie

Zasypywanie nr w wykopie nalezy prowadzié warstwami grubodci 20 cm. Materiat zesypkowy
powinien byé réwnomiernie ukiadany i zageszezany po obu stromach przewodun. Wskaznik zageszezenia

powinien wynosié 1,0.
Zasypke nalezy dokonaé gruntem uprzednio wydobytym..

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoSci rob6t
Zasady kontroli jakosci robét podane w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Xontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania materialéw do betonu i zapraw
1 ustalié recepte.

6.2.2. Konfrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawea jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontrali prowadzonych robét w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowana przez Inzyniera,
W szczegdlnosei kontrola powinna obejmowad:
— sprawdzenie rzednych zalozomych law celowniczych w nawiazaniu do podanych staltych punktow
wysokosciowych z dokladnoseia do 1 cm,
~ badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
— badanie i pomiary szeroko$ei, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podioza z kruszywa mineralnego
lub betonu,
— sprawdzenie zgodnodci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodéw i studzenek,
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— badanie odchylenia spadiu kolektora deszczowego,

~ Sprawdzenie prawidlowogcj wlozenia Przewoddw,

~ Sprawdzenie prawidlowosc uszezelniania Przewodéw,

~ badanije wskaznikéw 2ageszezenia Poszczegolnych warstw 2asypu,

~ Sprawdzenie rzednych Posadowienia studzienek Sciekowych (kratek) i pokaryw wiazowych,
— _ SPrawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerangje i Wymagania

= odchylenie odleglosei krawedz wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie POWINNo wynosjé

— TZedne kratek sciekowych j pokryw studzienek Powinny byé wykonane z noEmnnowQ.m do + 5 mm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiary robot

Zasady obmiaru robdt podano w ST D-00,00.00 »WYInagania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarows

Jednostkq obmiarows jest m (metr) wykonanej i odebraneg; kanalizacjj.

8. ODBIOR ROBOT
5.1 Zasady odbiory robot

Zasady odbioru robgt podeno w ST D-00.00.00 »Wymaganis ogélne” pkt g,
Roboty uznaje sig z& wykonane zgodnie z dokumentacjy Projektows, ST j Wymaganiami Inzyniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badanig z zachowaniem tolerancji wg Pkt 6 daly wyniki Pozytywne, .

8.2. Odbiér robgt zanikajgcych i ulegajacych zakrycig

Odbiorowi robst zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty montazowe wykonania rur kanalowych i Przykanaliks,
= Wykonane studzjenki Sciekowe i kanalizacyine,
~ Wwykonane komary,
~ Wykonana 1zolacja,
~ Zzasypapy Zageszezony wykop.
Odbiér robst zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umoZliwigjaeym wykonanie korekt i
Poprawek, bez hamowanja 0g6lnego postepu robgt,
Dhugosé odeinkg robét ziemmych poddana odbiorowi nje Powinna byé mniejsza od 50 .

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustajenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy platnogei podano w ST D-00.00.00 »WYmagania ogolne” pkt 9.

9.2, Cena Jjednostki obmiarowej

Cenalm wykonanej j odebrane; kanalizacji obejmuje:
= oznakowanie robdt,
—~ dostawe nateriatéw,
—~ wyKonanie robét Przygotowawezych,
~ Wykcnagie Wwykopu w gruncie Kat. -1V,
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przygotowanie podieza i fimdamentu,

wykonanie wylot kolektora,

ulozenie przewodéw kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, studzienek $ciekowych,
wykonanie izolacji rur i studzienel,

zasypanie i zaggszczenie wykopy,

przeprowadzenie pomiaréw 1 badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-11111 Kruszywa mineraine. Kruszywa naturalne do mawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamsme do nawierzchni
drogowych
4, PN-B-12037 Cepgla pelna wypalana z gliny - kanalizacyjna
5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
6. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypeiniaczy stosowany na goraco
7. PN-H-74051-00 Wiazy kanalowe. Opgblne wymagania i badania
8. PN-H-74051-01 Wlazy kanatowe. Klasa A (wlazy typu lekkiego)
9. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania
i badania
10. PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C
11. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
12, BN-88/6731-08 Cemept. Transpart i przechowywanie
13, BN-62/6738-03,04, 07 Beion hydrotechniczay
14, BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane =z ‘betonu. Kregi betonowe
i zelbetowe.

10.2. Inre dokumenty

17.

18.

Instrukcja zebezpieczania przed korozje konstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 1.

Katalog budownictwa

KB4-4,12.1.(7) Studzenki przelotowe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki Sciekowe do odwodnienia drég (pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe srednicy 50 cm; wysokosci 30 lub 60 cm
»Katalog powtarzainych elementéw drogowych”. ,Transprojekt” - Warszawa,
1979-1982r.

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci 1 wurzadzed sieciowych,
wodociggowych i kanalizacyjnych, BPC WiK ,,Cewok” i BPBBO Miastoprajekt-
‘Warszawa, zaakceptowane i zalecone do stosowania przez Zesp6t Doradezy ds.
procesu inwestycyjnego powolany przez Prezydenta m.st. Warszawy - sierpien 1984 .
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D — 06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP, ROWOW
1 SCIEKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyikacji techmicrmej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robél zwigzanveh z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skarp, rowdw i Sciekdw.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) sfanowi obowiazujacq podstawg jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specviikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z trwalym
powierzchniowstn umocnieniem skarp, rowow i Sciekdw nastepujacvini sposobamnii:
— humuscwanieni, obsianiem
—~ zastosowaniem elementéw prefabrykowanych,

1.4. Okreflenia podstawowe
1.4.1. Réw - otwarty wykop. kiory zbiera i odprowadza wodg.
1.4.2. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roélinna zawierajaca co najmmniej 2% czgéei organicznych.

1.4.3.Humusowanie - zespdl czymnosci przygotowujacych powierzehni¢ gruntu do obudowy roflinnej,
obejmujacv dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowanien)
i dogeszczenien.

1.4.4, Prefabrvkat - element wykonany w zakladzie przemyslowym. kiory po zmontowaniu na budowie stanowi
umocnienie rowu lub $cieku.

1.4.5. Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne z edpowiednimi polsiimi normami i z definicjami podanyimi
w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wiynagania dotyezace robdt podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogoine” pix 1.5.

2. MATERTALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwapia 1 skiadowania, podanc w ST D-00.00.00
~Wiymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialgw
Materialami stosovamyini przy wmnacnianiu skarp, rowow i $ciekdw objetymi niniejsza ST sa;
— ziemia urodzajna,
— nasiona traw oraz roélin motylkowatych,
— elementy prefabrykowane.

2.3. Ziemia urodzajna (humaus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wigkszych od 5 ¢cm oraz wolna od zanieczyszczed obcych.

1.4. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw nalezy dostosowa¢ do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢
stosowac mieszanki traw o drobnym, geshin nkorzenieniu. spelniajace wymagania PN-R-65023:1999 [9] 1 PN-
B-12074:1998 [4].
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2.5. Kruszywo

Zwir i mieszanka powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111:1996 {2].
Piasek powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-11113:1996 [3].

2.6. Elementy prefabrylkowane
Wytrzymaloéé. ksztalt i wymiary elementéw powinny by¢ zgodne z dokmmentacja projektowg i ST.

3. SPRZET
3.1, Wymagania dotyczace sprzgtu

Wymagania dotyczace sprzetu pedano w ST D-00.00.00 ., Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien wykazac sig

mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— ubijakéw o recznym prowadzeniu,
~ wibratorow samobieznych,
- phyt ubijajacych.

4, TRANSPORT
4.1, Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 4.
4.2. Transport materialéw
4.2.1. Transport nasion traw

Nasiona traw mosna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zawilgoceniem.

4.2.2, Transport elementdw prefabrykowanych

Elementy prefabrvkowane mozna przewozi¢ dowolmymi drodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacyeh je przed uszkodzeniaini.
Do transportu mozna przekazaé elementy, w kiérych beton osiagnal wytrzymalo$é co najmniej 0,75 Rs.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robdt

Zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogéine™ pkt 3.
5.2, Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gérnej krawgdzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinna sigga¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podndze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Gruboéé pokrycia ziemia urodzajng powinna wynosi¢ od 10 do 15 cin po moletowaniu i zaggszczeniu.
w zalezno$ci od gruntu wystepujacego na powierzchni skarps.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy
wykonywaé rowki poziome Iub pod katem 30° do 45° o glebokosci od 3 do 5 cm, w odstgpach co 0.5 do 1.0 m.
Ulozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabié (pobronowacd) i lekko zagescié przez ubicie rgezne Iub
mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie traw3 i roslinami motylkowatymi
Proces umocnienia powierzchni skarp i rowéw poprzez obsianie nasionami traw i roglin motylkowatyclh
polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy zieni urodzajnej przez:
- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,
- Wwymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadami Sciekowymi za pomoca osprzgtn agrouprawowego.
aby uzyskaé zawartos¢ czefci organicznych warstwy co najmniej 1%.
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b) obsianin warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion aw, roshin motylkowatych i byvlin w ilogci od 18
g/m~ do 30 g/ur, dobranvch odpowiednio do warunkdw siedliskowvch (rodzaju podloza, wyslawy oraz
pochylenia skarp).

W okresach posusznych nalezy systematycznie zraszad woda obsiane powierzchnie,

5.4. Ukladanie elementéw prefabrykowanych

Typowvmi elementami prefabrykowanymi stosowanymi dia umocnienia skarp i rowéw sa:

— phyty chodnikowe betonowe o wymiarach 50 x 50 x 7 cm na podsypce piaskowej gruboéci 10 em,
— plyty 4cickowe betonowe - typ kontkowy wg KPED-01.03. [14].

Podloze, na kiérym ukiadane beda elementy prefabrykowane, poswinno byé zageszczone do wskaZnika
I, 2 1.0. Na przyvgotowanym podlozu nalezy wlozy¢ podsypke piaskowa i zageécié do wskaznika I, = 1,0.
Elementy prefabrvkowane nalezy uldadac z zachowaniem spadku podiuzoego i rzednych scieku zgodnie
z dolmeniacia projekiows .

Spoiny pomiedzy plytami nalezy wypelni¢ zaprawa cementowo-piaskows o stosunku 1:2 i utrzymywad
w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robdt

Zasady kontroli jakoéci robot podano w ST D-00.00.00  Wymagania ogdlne™ pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Konirola polega na ocenie wizualnej jakosci wykomanych robdt i ich zgodnoéci z ST, oraz na
sprawdzeniu daty wanoséci swiadectwa wartoSci siewnej wysianej mieszankd nasion traw.

Po wzejéciu roflin, laczna powierzchnia nie porodnmigtych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2%
powierzehni obsianej skarpy. a maksymalny wymiar pojedinczych nie zaimawionych miiejsc mie powinien
przekraczaé 0,2 m”. Na zarosnigtej powierzchni nie moga wystepowaé wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.
6.3. Kontrola jalkoéci umocnied elementami prefabrykowanymi

Kontrola polega na sprawdzeniu:
~— wskaZnika zageszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pktem 5.7,

— szerokosci dna koryla - dopuszczalna odchylka £ 2 cm,
— dokladnosci wypelnienia szezelin miedzy prefabrvkatami - pelna glebokosé.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robdt
Zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:

— " (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowdw umocnionych przez hwnusowanie, obsianie,
— m (metr) wloZonego $cicku z elementdw prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00  Wymagania ogdlne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjn projekiows. ST i wymaganianu nZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daly wyniki pozytywae.
9, PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podanc w ST D-00.00.00 .Wymagania ogdine™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im® umocnienia skarp i rowow przez humusowanie. obsianie obejmuje:
—~ r1oboty pomiarowe 1 przvgolowawcze,
— dostarczenie i wbudowanie material ow.
— ew. pielegnacja spoin
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- uporzadkowanie terenu.

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacii technicznej.
Cena 1 m wloZzonego fcieku z elementéw prefabrykowanych obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze.

— ew. wykonanie koryta,

— dostarczenie i whudowanie materialéw,

-~ ulozenie prefabryvkatéw.

- pielegnacja spoin,

— uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badari i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzehni drogowych. Zwir
i mieszanka
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne, Kruszywa naturalne do nawierzehni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
9. PN-R-65023:1999  Material siewny. Nasiona roslin rolniczych
10. PN-5-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne, Wymagania i badania
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-80/6775-03/04 Prefabrvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég. ulic. parkingow
i torowisk tramwajowych. Kraweznild i obrzeza chodnikowe

10.2. Inne materialy

14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.
15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyl 60,
IBDiM, Warszawa. 1999.
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D - 08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotern niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiazanych z ustawieniem kraweznikéw betonowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowizzujacg podstawg jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z ustawieniem
kraweznikow:
~ betonowych na tawie betonowej z oporem
— betonowych wiopionych na lawie betonowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujgce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okreflenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymnagania ogdlne™ pkt 1.4.

1.5, Wymagania dotyczgce robét
Wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1, Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogolne® pii 2.

2.2. Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sa:
— krawesniki betonowe,
— piasek na podsypke 1 do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
~ woda,
- materialy do wykonania lawy pod kraweimiki.

2.3. KraweZniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1. Typy
Zaprojektowano krawezmik betonowy uliczny 20 x 30 x 100 cm.
2.3.2. Rodzaje
Zaprojektowano dla chodnika kraweznik betonowy prostokatny $ciety — rodzaj ,,a%,
Dla zatoki autobusowej przyjete kraweznik betonowy prostokatny — rodzaj ,,b”.

2.3.3. Odmiany

Zaprojektowano kraweznik betonowy jednowarstwowy.,
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2.3.4. Gatunki

Zaprojektowano gatunek 1
2.4. Kraweiniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1. Ksztalt i wymiary

Ksztatt kraweznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1
Dopuszczalne odchylki wymiaréw kraweinikéw betonowych podano w tablicy 1.

a) kraweznik rodzaju ,,a"”
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Rys. 1. Wymiarowanie kraweinikéw

Tablica 1. Dopuszczalne odchylki wymiardw krawesmikéw betonowych

Dopuszczalna odchylka , mm
Rodzaj wymiar Gatunek 1
1 +8
b, b +3

2.4.2, Dopuszczalne wady i nszkodzenia

Powierzchnie krawemikéw betonowych powinny by¢ bez rys, pekmieé i ubytkéw betonw, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01

[14], nie powinny przekraczaé wartosci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikéw betonowych
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Dopuszczalna wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1

Wklestosé lub wypukio$é powierzchni kraweznikéw w mm 2
Szczerby i uszkodzenia | ograniczajacych powierzchnie géme .
krawedzi i narozy (4cieralne), mm niedopuszczalne

ograniczajacych pozostale

powierzchnie: 2

- liczba max

- dlugo$é, mm, max 20

- glebokosé, mm, max 6

2.4.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe mogg byé przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wediug
typow, rodzajéw, odmian, gatunkdw i wielkosei.

Krawezniki betonowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podkladek i przekiadek drewnianych o
wymiarach: grubo$é 2,5 cm, szerokos$é 5 cm, diugos$é min. 5 em wieksza niz szeroko$é kraweznika.

2.4.4.Krawenik powinien posiadaé atest producenta o stosowaniu norm przewidzianych przy produkcji
kraweznika,

2.5. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskows powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712 {5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien byé cementem portlandzkim klasy
nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiadaé¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla:
tawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-06250 [2], ktérego skladniki powinny odpowiada¢ wymaganiom
punktu 2.4 .4,

2.7. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypeinienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiadaé wymaganiom
BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty technicznej.
3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2, Sprzet
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratordw piytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.
4, TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczgce transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne pkt 4.
4.2, Transport kraweZnikéw

Krawezniki betonowe moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe ukiadaé nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w
kieruimku jazdy.
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Krawesniki powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie
transporty, a gérma warstwa nie powinna wystawaé poza Sciany rodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci
tej warstwy.

4.3, Transport pozostalych materiatéw

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa moma przewozi¢ dowolnym érodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powiony byé
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Masg zalewows nalezy pakowa¢ w bgbny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywaé
si¢ w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bgbnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod lawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglednieniemn w szerokosci dpa
wykopu ew, konstrukeji szalunku.

Wskainik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosié co najmniej 0,97 wedlug
normakej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law
Wykonanie law powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Lawa befonowe

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu, Beton rozécielony w szalowanju lub
bezposrednio w korycie powinien byé wyréwnywany warstwami. Betonowanie law nalezy wykonywaé zgodnie
z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy c¢zym naleZy stosowa¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelione
bitumiczng masa zalewows.

5.4. Ustawienie krawgznikéw betonowych
$.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatlo (odleglo$é gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewngtrzna Sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana
piaskiem, Zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16).

5.4.2. Ustawienie krawenikéw na lawie betonowej

Ustawianie krawegznikéw na fawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grubesei 3 do 5 cm po zageszezenin,

5.4.3. Wypelnianie spoin

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczaé szerokosci 1 c¢m. Spoiny nalezy wypelnié zaprawg
cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2.

Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawg nalezy oczys$cié i zmyé wodg. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa
nalezy zalewaé co 50 m biturniczna masa zalewows nad szczeling dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét
Zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystypieniem do robét
6.2.1. Badania krawezmnikow

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea powinien wykona¢ badania materialéw przezaczonych do
ustawienia kraweznikéw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badar Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzed wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie
z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci i glgbokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z dokladnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katéw
prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchylek z doktadnoscia do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostalych materiatéw

Badania pozostalych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweinikéw betomowych powinny
obejmowaé wszystkie wlasciwosci, okre$lone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdzaé wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podioza powinno byé zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie law

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegajg:
a) Zgodno$é profilu podhrinego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podhuzny gérnej powierzchni lawy powinien byé zgodny z projektowans niwelets. Dopuszczaine
odchylenia mogg wynosié £ 1 cm na kazde 100 m fawy.
b) Wymiary law.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy. Tolerancje
wymiardéw wynosza;
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowanej.
¢) Réwnoic gémej powierzchni aw.
Réwnoéc gornej powierzchni tawy sprawdza sig przez przytozenie w dwéch punktach, na kazde 100 m fawy,
irzymetrowe;j 1aty.
Prze$wit pomigdzy gérma powierzchnia tawy i przylozong lat nie moze przekraczaé 1 cm.
d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2 cm na kazde
100 m wykonanej lawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia krawgmikdw

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi = 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kraweZnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gomej plaszczyzny krawesnika od niwelety projektowanej, ktére wynosi +
1 cm pa kazde 100 m ustawionego kraweinika,

c) réwnos¢ gérnej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwéch punktach na kazde 100 m
kraweinika, trzymetrowsj laty, przy czym prze$wit pomigdzy gérna powierzchnig krawezmika i przytozona
lata nie moze przekraczaé 1 cm, .

d) dokladnosé wypelnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypehione calkowicie na pelng
glebokosd.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robét
Zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2, Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
~ wykonanie koryta pod lawe,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” w.._m 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krawgznika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod lawe,
— ew. wykonanie szalunlku,
— wykonanie fawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie kraweznikéw na podsypce cementowo-piaskowej,
~ wypelnienie spoin kraweznikéw zaprawa,
— ew, zalanie spoin masa zalewowa,
— zasypanie zewnetrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikaciji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

I.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwyldy

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

4.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycmych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir

i mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo {amane do nawierzchni drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchnij drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
11.  PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw

12. BN-8B/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13.  BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-B0/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow
1 torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw
I torowisk tramwajowych. Krawesniki i obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 19791 1982,



